


Laser to Fix, Easy to Use

Grazie al suo rilevatore laser integrato, l'avanzato sistema laser dell'F8L consente di e�ettu-
are rilievi senza sforzo anche su terreni di�cili, inclusi punti di�cili da individuare, di�cili da 
raggiungere e pericolosi. Il feedback di picchettamento in tempo reale tramite AR (realtà 
aumentata) fornisce un picchettamento rapido e preciso senza complessi metodi di o�set, 
migliorando sia l'e�cienza che la precisione.
Sfruttando le capacità dell'F8L, i topogra� sempli�cano i �ussi di lavoro, aumentano la 
produttività e ottengono risultati di progetto eccezionali. 

FULL�STAR

VISION STAKEOUT

AUTO�IMU

LASER SURVEY

Il laser verde brillante fornisce un punto laser ben visibile e chiaro, mentre il chip SOC basato 
sull'intelligenza arti�ciale garantisce un puntamento e un'assistenza alla raccolta �uidi e intuitivi.

SUPPORTO COMPLETO DELLA COSTELLAZIONE E MOTORE RTK AVANZATO: 
SEGNALE RTK POTENZIATO DEL 60%!

NAVIGAZIONE VISUALE AR SENZA SFORZO + PICCHETTAMENTO DELLA VISIONE.

GNSS COMPLETAMENTE INTEGRATO E AUTO-IMU 4D

eField: POTENZIARE I PROFESSIONISTI DELL'INGEGNERIA E DELLE COSTRUZIONI

Ottieni rapidamente coordinate 3D ad alta precisione tramite puntamento laser, consenten-
do misurazioni accurate in ambienti di�cili, come luoghi con segnale bloccato, di�cili da 
raggiungere o pericolosi.

1608 canali di segnale e algoritmo Full-Star avanzato per tracciare l'intera costellazione e le 
relative frequenze.

Il SoC ad alta e�cienza o�re un aumento del 60% della velocità di elaborazione.

La comoda navigazione AR con frecce in grassetto e facili da seguire e la visualizzazione della 
distanza in tempo reale garantiscono una guida chiara e intuitiva anche in ambienti complessi.

Il picchettamento immersivo AR Vision all'interno del software eField sovrappone vivida-
mente i punti di picchettamento e�ettivi del terreno, aumentando l'e�cienza del campo di 
circa il 50%.

L'inizializzazione automatica dell'IMU 4D in movimento elimina le tradizionali restrizioni 
all'avvio statico, consentendo all'unità inerziale di inizializzarsi automaticamente durante il 

La continua disponibilità dell'IMU durante le operazioni sul campo garantisce una precisione 
di posizionamento ininterrotta durante tutte le indagini.

Picchettamento senza sforzo con orientamento dinamico della mappa: la mappa di base 
CAD ruota automaticamente per allinearsi al punto di vista del topografo, sempli�cando le 

Ottimizza le reti irregolari triangolate (TIN) per calcoli accurati dei movimenti terra utilizzan-
do tecniche di �ltraggio avanzate.

Picchettamento stradale sempli�cato tramite la visualizzazione sterro-riporto LandXML: i 
valori di sterro/riporto importati vengono sovrapposti gra�camente, consentendo un'inter-

La gestione �uida di CAD su larga scala consente una navigazione e una modi�ca �uide di 
disegni estesi, migliorando le prestazioni gra�che e l'esperienza utente.

RILIEVO LASER CON AI: MISURA IN MODO ACCURATO E VELOCE SCENE COMPLESSE IN TEMPO REALE


